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计算飞轮转动惯量的几种方法
’

熊滨生 崔光彩 张成群

�郑州工学院�

摘 要� 本文根据飞轮转动惯�的基本方程给出三种计算方法
，

且根据其中一种编出计

算程序
，

并给出流程图及上机运算结果
�

关键词� 飞称 转动惯�
，

飞轮动能

中图分类号� �����

在机器动力学研究中
，

当力为机构位置函数时
，

求解飞轮的转动惯量是很重要的一部

分内容
，

并在实际设计工作中也有着重要意义
�
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为
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式中 ��树 机器的总动能

�试印� 飞轮的动能

���树 除飞轮外机器所有其他运动构件的动能

由���式可得确定飞轮转动惯量的基本方程式
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式中� ��机器稳定运转时期开始时机器的动能

△��树 稳定运转时期一个循环开始至其中任一位置时的机器动能增量

�� 飞轮转动
�

质量

��帅� 除飞轮外
，

其他所有构件的等效转动惯量
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为简化问题起见
，
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主程序流程图如下�

调调 ������� 计算����

调 ��������计算�
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，

�叹��中间插值

�、 △����， ��帅�， ��帅�， 变化曲线见图 �
，

�� 】， ���变化曲线见图 �
�
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� 结论

本文给出的三种飞轮转动惯量求法
，

均可用于实际设计工作中
。

本文中根据第二种方

法编写的飞轮设计程序
，

可准确算出在机构不同位置时各变量的值
，

并可在屏幕上绘出变

化曲线
，

供有关设计人员参考
�

飞轮实际动能 �试树的变化 �尽管飞轮运动规律 。 �城树

并未求出�
，

必在 ��
帅�与 ��帅�曲线之间一矩形区域内 �此矩形上边过 ���树

���
，

下边过

��帅��
���

，

且 �试价�上的 ���
��

与 ���。。 两点分别为 ���。 �与 �，�价�
、

��帅�的切点
·

若与 ���有关的构件在机器的低速部分
，

实际上 ���对 ��影响不大
，

若用改进后的近

似方法计算
，

仍能获得较精确结果
。

△��树曲线中， △����一△��� 。
即现有教科书中介绍的飞轮简易设计中的最大盈亏功

△�����

本例 中△���� � ���
�

��气一���
�

���� �一��
�

������
。

计算结果 中 ��，为飞轮

矩
，
��为本例中待求的 �齿轮齿数

�
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